1. APLIKACJA - WPROWADZENIE

Aplikacja X-House loT umozliwia zdalne sterowanie napedem bramy przesuwnej za posrednictwem sieci Wi-Fi oraz Bluetooth.
Dzieki aplikacji mozesz otwiera i zamyka¢ brame, konfigurowa¢ parametry pracy napedu, zarzadza¢ uzytkownikami oraz har-

monogramem dziatania urzadzenia.

1.1. WYMAGANIA SYSTEMOWE

System / tacznosc¢ Wersja minimalna

Android 5.0 lub nowszy

i0S 11.0 lub nowszy

Potaczenie WiFi 2.4 GHz (sie¢ 5 GHz nie jest obstugiwana)
Bluetooth BLE 4.0 lub nowszy

1.2. PIERWSZE URUCHOMIENIE

1
2
3
4
5

. Pobierz aplikacje X-House loT z App Store lub Google Play.
. Zarejestruj konto lub zaloguj sie do istniejgcego.
. Dodaj urzadzenie (naped bramy).

. Mozesz teraz sterowac bramga z poziomu ekranu gtéwnego.

. Przytrzymaj przycisk Dec/Smart na centrali napedu przez 5 sekund (do dwéch sygnatéw). Potacz naped z siecig Wi-Fi.

2. KONFIGURACJA POLACZENIA | DODAWANIE URZADZENIA

1. Otworz aplikacje i przejdz do widoku Sie¢ bezprzewodowa.

2. Naliscie Wybierz pobliskg sie¢ WLAN znajdz swojg domowa/firmowg sie¢ Wi-Fi
i kliknij przycisk ,,Potacz”.

3. Jesli sie¢ Wi-Fi nie jest widoczna, mozesz doda¢ urzadzenie poprzez Bluetooth,
wybierajac opcje ,Dodaj” Bluetooth na dole ekranu.

4. Upewnij sig, ze potgczono si¢ z siecig 2.4 GHz (aplikacja nie obstuguje pasma
5 GHz).

5. Sprawdz nazwe w polu Twoja aktualna sie¢.
6. Wpisz poprawne hasto w polu Hasto WIFI, Kliknij przycisk ,DODAJ.”
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© Jesli nie ma dostepne; sieci WiFi, mozesz dodac ja
do swojego urzadzenia za pomoca trybu Bluetooth.

Dodaj Bluetooth



3. PAROWANIE URZADZENIA

1. Aplikacja rozpocznie proces taczenia z urzadzeniem (widoczny postep w pro-
centach).

2. Podczas parowania trzymaj smartfon, router oraz centrale napedu blisko siebie.

3. Po pomysinym dodaniu urzadzenie pojawi sig w zaktadce X-House 10T jako
WiFi+BLE Sliding Gate.

4. Kliknij karte urzadzenia, aby przej$¢ do panelu sterowania. i i

Ju R

2.4GhH: 5GHz WIFi+BLE Siding Gate
N2 Wi

- LD

< WiFi+BLE Sliding Gate -

yb WiFi: online™

IS >id
Otwérz Zamknij
» W+
-
Stop Furtka
8%
B O] ®

Zfaczony
Staraj sie trzymac routery, telefony i urzadzenia blisko siebie

4. PANEL GEOWNY STEROWANIA BRAMA

W gtownym ekranie sterowania wySwietlany jest aktualny stan bramy (np. Otwarta /
Zamknigta) oraz status potgczenia (Tryb WiFi: online). Je$li aktywowano autozamyka-

nie, w dolnej czesci ekranu pojawi sig komunikat informacyjny (np. Wstrzymano auto- «w» >4
zamykanie). otnér Zamkni
o Otwoérz - uruchamia petne otwieranie bramy.
* Zamknij - uruchamia zamykanie bramy. 53
* Stop - zatrzymuje ruch bramy w dowolnym momencie. stop Furta

* Furtka - uchyla brame na szeroko$¢ przejscia dla pieszych (funkcja furtki).

5. USTAWIENIA URZADZENIA | ZARZADZANIE SYSTEMEM

Klikniecie ikony kota zebatego w prawym gornym rogu panelu gtéwnego otwiera menu | < Ustawienia urzadzenia
Ustawienia urzadzenia:
* Nazwa urzadzenia - zmiana wy$wietlanej nazwy (domy$lnie WiFi+BLE Sliding Gate).
* Model urzadzenia - kod modelu (np. EGB16).

* Nauka (analiza) ruchu bramy - kliknigcie ,ROZPOCZNIJ” uruchamia cykl kalibracyj- = ustavienia
ny do nauki skrajnych pozycji bramy. ,Stop” - zatrzymuje ruch bramy w dowolnym
momencie.

o Lista uzytkownikow / Udostepnianie urzadzenia - zarzgdzanie dostgpem dla czton-  tista uzytownikow >
kow rodziny lub pracownikow.

* Przenie$ gtownego uzytkownika - przekazanie uprawnien administratora innemu
kontu Informacje o sieci

* Ustaw/modyfikuj WiFi, Informacje o sieci - zmiana parametrow potaczenia bezprze-  Udostepnianie urzadzenia
wodowego.

* Kalendarz zdarzen - podglad historii otwar¢, zamknig¢ i zatrzyman bramy.

Nazwa urzadzenia Fi+BLE Sliding Gate >

Model urzadzenia

Nauka (analiza) ruchu bramy

Ustaw/modyfikuj WiFi

Przenies glwnego uzytkownika

Kalendarz zdarzen



* Powiadomienie o otwartej bramie - konfiguracja alertow o nieplanowanym lub zbyt
dtugim otwarciu bramy.

* Dodaj Kamere - integracja z kamera podgladu na zywo.

o Lista kart/ Dodaj zdalnie karte/pilota RF / Dodaj kartg USB - programowanie i zarzg- ~  tista kart
dzanie pilotami oraz kartami zblizeniowymi/RF (przycisk PROGRAMUJ).

* Kod PIN - zabezpieczenie dostepu do aplikacji kodem PIN. ot U/ soromanie 1
+ Powiadomienia PUSH - wtaczanie/wytaczanie powiadomiert mobilnych na telefonie. sk odestos

* Aktualizacja oprogramowania uktadowego - sprawdzanie i wgrywanie nowszej wer-  kedPin
sji oprogramowania.

Powiadomienie o otwartej brarmie

Dodaj Kamere

Dodaj zdalnie Karte/pilota RF

Powiadomienia PUSH

* Dodaj do ekranu gtéwnego - tworzenie skrétu do sterowania bramg na pulpicie

telefonu. Aualzacia oprogramowana 5 01 53,
« USUN - usunigcie napedu z konta uzytkownika. Do do ekran glownego
W USUN

6. MENU USTAWIEN PARAMETROW NAPEDU

Po kliknieciu ikony kota zgbatego i wejéciu w opcje ,Ustawienia” przechodzisz do pet-
nego menu konfiguracyjnego centrali P1000 INVERTER. Na dole ekranu dostepne sg
przyciski: [ Ustawienia e);:o;'dw ruchu (Ustawienia
nadpradowe)(6)
* SYNCHRONIZUJ - natychmiastowe pobranie i od$wiezenie ustawien z centrali.
* Inicjalizacja menu - przywrdcenie ustawien fabrycznych (po wywotaniu tej funkcji
nalezy ponownie przeprowadzi¢ procedure Nauka podrézowania / ruchu bramy).

< Ustawienia

B Czas zwol- nienia ruchu bramy(2)

L Czas zwolnie-nia ruchu bramy(1)

6.1. USTAWIENIA OPOROW RUCHU (USTAWIENIA NADPRADOWE) - A

* AO: Opor ruchu bramy podczas otwierania (predko$¢ robocza) - czuto¢ na prze- < Ustawienia
szkode w ruchu roboczym (otwieranie). B .
, i L, » [ Ustawienia oporow ruchu ( Ustawienia o
* A1: Opor ruchu bramy podczas zamykania (predko$¢ robocza) - czuto$é na prze- nadpradowe)()
szkode w ruchu roboczym (zamykanie). sy Uslvienia uzadzerianey uehwramy 1o
podczas otwiera-nia (predkosé fobocza
o A2: Opor ruchu bramy podczas otwierania (spowalnianie) - czuto$¢ na przeszkode _ v
w fazie spowolnienia (otwieranie). P poesas somytonia (radkost rovocrs)
* A3: Opdr ruchu bramy podczas zamykania (spowalnianie) - czuto$¢ na przeszkode 1 UstaviniaurzadzeniaOpor ruchubramy 6
w faZ|e SpoWOlnienia (Zamykanie). podczas otwierania (spowalnianie)
+ A8: Wrazliwos¢ na przeciazenie - ogolny stopien czutosci przeciazeniowe. T3 poccsas sampianis spowariane) &
 A9: Reakcja nadpradowa na zamkniecie - reakcja na przeszkode w fazie spowol- o - :
nienia (zamykanie) RB Wrazliwos¢ na przeciazenie 0>
o Reakcja nadpradowa na Wréc do
"3 zamknigcie kofca
6.2. CZAS ZWOLNIENIA | AUTOZAMYKANIE - B, C
* B0: Ustawianie czasu spowalniania podczas otwierania - czas trwania fazy spowol-
nienia (otwieranie). B Czas zwol- nienia ruchu bramy(2) v
* B1: Ustawienia predkosci spowalniania (niskiej) dla zamknigcia - czas trwania fazy g Ustawienia urzadzeniaUstawianie czasu 2
spowolnienia (zamykanie) spowalniania podczas otwierania
+ CO0: Ustawianie czasu po jakim brama sig zamknie - czas, po kiorym ma wystapic  © ssouans (naee) ds saminecis. -7
autozamykanie .

L Czas zwolnie-nia ruchu bramy(1) v

-, Ustawianie czasu po jakim brama 0
0 siezamknie



6.3. USTAWIENIA PREDKOSCI - D

» D0/ D1: Ustawienia predkosci roboczej (wysokiej) - w ruchu roboczym (otwieranie/
zamykanie).

D2/ D3: Ustawienia predko$ci spowalniania (niskiej) - predkos¢ w fazie spowolnie-
nia (otwieranie/zamykanie).

6.4. USTAWIENIA TRYBU FURTKI - E

* EO: Ustawienia odlegto$ci otwarcia bramy w trybie furtki - ustawienie czasu otwarcia
furtki.

* E1: Ustawienie czasu auto zamykania dla trybu furtki - ustawienie czasu autoza-
mykania furtki.

6.5. USTAWIENIA AKCESORIOW PERYFERYJNYCH - F

* FO: Tryb wytacznika kraficowego - logika styku wytacznika kraicowego.

* F1: Zmiana funkcji magnesow - okreslenie orientacji/kierunku dziatania wytaczni-
kow krancowych:

* Domysliny kierunek,
o Zmien kierunek.
* F2: Tryb belki bezpieczeristwa - logika styku fotokomérki:
* Tryb NC (Normally Closed),
* Tryb NO (Normally Open).
* F3: Tryb lampy btyskowej - Scenariusz pracy lampy sygnalizacyjnej:
¢ Lampa dziata w czasie pracy silnika,
* Lampa $wieci jeszcze przez 30 s po zatrzymaniu silnika.

6.6. USTAWIENIA WEJSC STERUJACYCH - G

Pozwala przypisa¢ wybrang funkcje (Krok po kroku, Furtka, Otwieranie, Zamknij, Stop)
do fizycznych wej§¢ przewodowych na ptycie centrali:

* GO: Logika wejscia sterujgcego START - domysinie Krok po kroku.
* G2: Logika wejcia sterujacego OPEN (Otwérz) - domysinie Otwieranie.
* G5: Logika wejécia sterujgcego CLOSE (Zamknij) - domy$inie Zamknij.

6.7. INNE FUNKCJE - J

o J1: Odlegtos¢ reakcji zatrzymania bramy z duza predkoscig - gwattowno$¢ hamo-
wania (reakcja na stop).

o J2: Zmiana kierunku pracy silnika - zmiana kierunku pracy silnika:
 Domyslny kierunek,
* Zmien kierunek.

D Ustawienia predkosci(4)

., Ustawienia urzadzeniaUstawienia
5 predkosci roboczej (wysokiej) dla otwarcia

-, Ustawienia urzadzeniaUstawienia predkosci 2

& robocze] (wysokie)) dia zamkniecia

.- Ustawienia urzadzeniaUstawienia 2
U2 predkosci spowalnia (niskie]) dia otwarcia

Ustawienia urzadzeniaUstawienie 2
03 predkosci spowalnia(niskiej) dia
zamkniecia

E Ustawienia try-bu furtki(2)

<, Ustawienia odlegtosci otwarcia bramyw 6
S trybie furtki

-, Ustawienie czasu auto zamykania dia trybu o
= furtki

©
F

FO Tryb wytacznika kraricowego Tryb NO
£ Zmiana funkcji magnesow Domysiny
£2 Tryb belki bezpieczeristwa Tryb NO
£3 Tryb lampy biyskowej Lampa

[ Ustawienia wejé¢(3)

50 Ustawienia wejécia Start Krok po
G2 Ustawienia wejécia OPEN Otwieranie
55 Ustawienia wejécia CLOSE Zamknij

u Inne funkcje(2)

, Odleglos¢ reakji zatrzymania bramy z duza 1
¥ predkoscia

2 Zmiana kierunku pracy silnika Domysiny



6.8. USTAWIENIA PRZYCISKOW PILOTA - L

Konfiguracja przypisania przyciskéw na pilotach radiowych:

L Ustawie-nia przyciskéw pilota(4) ~
* L1: Funkcja przycisku A - np. Krok po kroku, | Funkeja praycisku A (pilot Krok po
' zdalnego sterowania) kroku

o L2: Funkcja przycisku B - np. Brak funkgii,,
+ L3: Funkcja przycisku C - np. Brak funkcji, 2 Lo oy Erek funkel
* L4: Funkcja przycisku D (opisany w aplikacji jako drugi C) - np. Zamknij.

, - Funkcja przycisku C (pilot Brak funkcji
3 zdalnego sterowania)

Funkcja przycisku C (pilot zdalnego  Zamknij
- sterowania)

7. UDOSTEPNIANIE URZADZENIA | ZARZADZANIE UZYTKOWNIKAMI

Aplikacja pozwala na bezpieczne przekazywanie dostepu do sterowania napgdem

=l ol @
innym domownikom, go$ciom lub pracownikom (system obstuguje do 300 uzytkow- S
nik éw): < Lista uzytkownikow
* Udostepnianie konta. ° o)
1. Kiknij ,Udostgpianie konta”. o [
2. W polu ,Prosze wpisa¢ konto, aby udostepni¢” wprowadz adres e-mail lub numer ‘ B
konta zarejestrowanego uzytkownika. "

3. Kliknij przycisk ,UDZIAL".
* Udostepnianie kodu QR.
1. Wybierz opcje Udostepnianie kodu QR.

2. Wygeneruj kod QR na swoim ekranie, ktory drugi uzytkownik musi zeskanowa¢ w
swojej aplikacji, aby uzyska¢ dostep.

7.1. KONFIGURACJA UPRAWNIEN GOSCI

Podczas udostepniania urzadzenia mozesz precyzyjnie okreslic, do jakich funkcji nowo
dodana osoba bedzie miata dostep: Konfiguracja

uprawnien

* Sterowanie bramg - zezwala na otwieranie, zamykanie, zatrzymywanie i uchylanie gosel
bramy.

Sterowanie brama
* Ustawienia - dostep do zaawansowanych parametrow pracy centrali.
* Lista uzytkownikow - podglad i mozliwo$¢ dalszego udostepniania. Lista uzytkownikow
* Ustaw/modyfikuj WiFi - zmiana ustawien sieci bezprzewodowe;. Ustaw/modyfiku Wi
* Informacije o sieci - podglad parametréw potaczenia. Informace o sieci

Mozesz wybra¢ poszczegdlne opcje przetacznikami lub zaznaczy¢ wszystkie naraz za
pomoca przycisku ,Zaznacz wszystko”. Zatwierdz wybor przyciskiem ,Ustaw”.

Ustawienia

7.2. PRZEKAZANIE UPRAWNIEN GEOWNEGO UZYTKOWNIKA (ADMINISTRATORA)

Jesli chcesz w petni przekaza¢ zarzadzanie bramg innemu kontu (zmieni¢ gtownego
whasciciela urzadzenia), uzyj opcji Przenie$ gtéwnego uzytkownika:

* Metoda 1 (Przestanie na konto): Wpisz numer/login konta nowego wiascicielawpolu = @ @@

tekstowym i kliknij ,WYSLIJ”. ——

* Metoda 2 (Kod 2D / QR): Wyswietl dedykowany kod QR. Kod jest unikalny i ze
wzgledow bezpieczenstwa pozostaje wazny przez 3 minuty od momentu wygene-
rowania.

Metoda 1: Przestanie na konto uzytkownika

Prosze wpisac numer konta uzytkownika




Symbol Funkcja Zakres wartosci Ustawienie fabryczne Opis
0 Czuto$¢ na przeszkodg w 0o - 20 10 Czas okre$lany w sekundach, po ktorym
ruchu roboczym (otwieranie) naped zareaguje na przecigzenie
al Czuto$¢ na przeszkode w 0o - 20 10 Czas okreslany w sekundach, po ktérym
ruchu roboczym (zamykanie) naped zareaguje na przecigzenie
Czuto$¢ na przeszkode . i
. o AM _ oA A Czas okreslany w sekundach, po ktérym
Ae \(l(\;tf‘;aﬂzelsa?];i);wolnlenla 4g - el o6 naped zareaguje na przeciazenie
Czuto$¢ na przeszkode . i
a3 w fazie spowolnienia 0o - 20 as Czas okreslany w sekundach, po ktorym
(zamykar?ie) ve v Y naped zareaguje na przeciazenie
Ogblny stopien czutosci An _ N An Im nizsza warto$¢ tym szybciej brama
A8 przecigzeniowej 88 - 03 ve reaguje na przeciazenia
00 = otworz,
ag Reakcja napedu na 0o - 03 a0 01 = otwérz i zatrzymaj po 1 sekundzie,
przeciazenie przy zamykaniu 02 = otwoérz i zatrzymaj po 3 sekundach,
03 = stop.
50 Czas trwania fazy AN _ 1N 02 Czas okreslany w sekundach
v spowolnienia (otwieranie) ve e Y 02 - 2 sekundy, 03 - 3 sekundy [...]
b Czas trwania fazy Aan _ 1N a2 Czas okre$lany w sekundach
! spowolnienia (zamykanie) ve e Y 02 - 2 sekundy, 03 - 3 sekundy ...
Czas, po ktorym ma 00 - 99 = czas okreslany w sekundach,
o B ' 00 - 98 00 po ktorym nastapi autozamykanie
Ly Uy Uy y
wystapic autozamykanie 0 = brak autozamykania
Prgdko$¢ w ruchu roboczym UWAGA! Przy zmianie punktu
a0 (obwieranie) 00 - 8S e koniecznie przeprowadzié ponowne
programowanie w punkcie P r
. UWAGA! Przy zmianie punktu
al fzraen(ikﬁ;ﬁi‘g) fuchu roboczym 00 - 0S ae koniecznie przeprowadzié ponowne
Y programowanie w punkcie P r
” . UWAGA! Przy zmianie punktu
ac sprg(\jl\t(gli?ex:i(zol;vieranie) 00 - 8S oe koniecznie przeprowadzi¢ ponowne
P programowanie w punkcie P r
” . UWAGA! Przy zmianie punktu
d3 SP r%smz?e‘:]vi;ifm kanie) 00 -0S 0e koniecznie przeprowadzié ponowne
P Y programowanie w punkcie £ r
. 00 - 20 = czas otwarcia furtki okreslany
€0 Etuv:/t:::i;:‘itslg enie czasu 00 - 20 06 w sekundach, UWAGA! Furtka sterowa-
na pilotem dziata krok po krok
o 00 - 99 = czas okreslany w sekundach,
el ;ﬂ{:)gmui;ar:ﬁzﬁkﬁzasu 00 -98 00 po ktérym nastapi autozamykanie,
y 0 = brak autozamykania
00 =NO,
01=NC,
€0 Logika styku wytacznika ag - al UWAGA! Parametr ten wymaga zmiany
kraficowego jedynie w przypadku zastosowania
centrali w innym napedzie, z innymi
krafcowkami
£l Kierunek dziatania An - an 00 = domyslny,
! wytacznikéw kraricowych wu o ul vu 01 = odwrocony.
p P AN - Nt M 00 = NO,
Fe Logika styku fotokomorki 00 - G Ol 01=NC.
00 = lampa dziata wytacznie podczas
£3 Scenariusz pracy lampy oo - ol a0 ruchu bramy

sygnalizacyjnej

01 = lampa dziata podczas ruchu bramy
oraz przez 30 sekund po jej zatrzymaniu




00 = krok po kroku,

. . . 01 = furtka,
co Ié?r%?' wejscia sterujgcego a0 a0 02 = otwérz,
03 = zamknij,
04 = stop.
00 = krok po kroku,
Logika wejécia sterujacego An 812 ifg:tvljg’rz
OPEN (Otwérz) ve N -
03 = zamknij,
04 = stop.
00 = krok po kroku,
Logika wejscia sterujacego a0 g; z Llf;vlg?’z
CLOSE (Zamknij) 03 = zamknij,
04 = stop.
Gwattowno$¢ hamowania an an Im wyzsza warto$¢, tym gwattowniej
(reakcja na stop) ve e brama sig zatrzyma, 00 = funkcja wyt.

Kierunek pracy silnika

[}
[}
[}
[}

00 = brama otwiera si¢ w prawo,
01 = brama otwiera sig w lewo.
UWAGA! Kierunek otwierania bramy
okreslamy bedac na terenie posesiji

-

Funkcja przycisku A pilota

[u}
[u}
[}

00 = brak funkcji,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytgcz autozamykanie.

[}
[u}
[}
[u}

00 = brak funkcii,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytgcz autozamykanie.

Funkcja przycisku C pilota

=

[}
[}
[}
[}

00 = brak funkcji,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytgcz autozamykanie.

Funkcja przycisku D pilota
2 |

[}
[}
[}
[}

00 = brak funkcji,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytacz autozamykanie.

Procedura uczenia napedu

[}
[}
[}
[}
[}

05 = uruchomienie procedury,
00, 01, 02, 03, 04, 06, 07, 08, 09, 10 -
brak reakcji

Aktualizacja

05 = uruchomienie procedury,

nn N [aln]
, 00 - 10 00 00, 01, 02, 03, 04, 06, 07, 08, 09, 10 -
oprogramowania brak reakcji
. - 05 = uruchomienie procedury,
rexr;ry%;c;m::te?”en 00 - 18 ] 00,01, 02, 03, 04, 06, 07, 08, 09, 10 -

brak reakcii




